
  

  ARDUINOدوره ي آموزشی 

با  ARDUINOبردهاي مبتنی بر جهت طراحی و برنامه ریزي مدارات الکترونیکی در پروژه هاست.  ARDUINOاستفاده از بردهاي  این دوره ي آموزشیهدف از 

شیلد ها و بردهاي کمکی که  قابلیت برنامه ریزي و بکارگیري آسان به سرعت توانسته اند محبوبیت زیادي بین متخصصین حوزه ي سخت افزار و نرم افزار پیدا کنند.

را پوشش دهند. در این  یکروکنترلرهامنصب می شوند بخوبی توانسته اند بخش اعظمی از نیاز هاي کاربران براي طراحی و تست مدارات مبتنی بر  ARDUINOروي 

عدم  ARDUINOبزرگترین مزیت بردهاي  و امکانات جانبی آن مورد بحث قرار می گیرد. ARDUINO UNO روي برموجود دوره ي آموزشی تمامی امکانات 

 mega  ،Dueنوشته می شود، براي کلیه ي بردهاي  UNOیعنی برنامه اي که براي برد وابستگی برنامه نویس به تغییر کدها با تغییر میکروکنترلر می باشد. 

،Leonardo  ،Yún،Esplora ،Robot ،Ethernet  ،Mega ADK ،mega2560،BT ،LilyPad  ،Pro Mini،Pro ،Micro ،Fio ،Nano ،Mini  نیز قابل

  نیز می رسد. 400MHzاستفاده است. این در حالی است که فرکانس کاري برخی از این میکرو کنترلر ها حتی به 



  ساعت 30تعداد ساعات آموزش : 

 سرفصل دوره ي آموزشی :

  تعداد ساعات آموزش  سرفصل  ردیف

  ساعت ARDUINO  2و محیط برنامه نویسی  ++Cمروري بر زبان برنامه نویسی   1

پورت ورودي/  23داراي  ATMEGA328(میکرو  keypadکار با سون سگمنت و  و برنامه نویسی آنها I/Oپورت هاي عمومی  کار با  2

  خروجی می باشد)

  ساعت 3

  ساعت 2  کاراکتري LCDو کار با نحوه ي برنامه نویسی   3

  ساعت 2  ي آنالوگ (نمونه برداري و آنالیز سیگنالها)و کار با سنسور ها ADC نحوه ي برنامه نویسی واحد مبدل آنالوگ به دیجیتال  4

  ساعت 2  و ایجاد خروجی آنالوگ براي کنترل مدارات مختلف و فرمان هاي آنالوگ DACنحوه ي عملکرد مبدل دیجیتال به آنالوگ   5

و  WiFi (EPS8266)کار با ماژول - USBو مبدل هاي  RS232  ،RS485نحوه ي برنامه نویسی واحد ارتباط سریال و استاندارد هاي   6

  نحوه ي ارسال اطلاعات بصورت بی سیم

  ساعت 3

  ساعت 2  تایمر/کانتر و زمان سنجی دقیق (طراحی فاصله سنج ها و تخمین مکان براي ربات)  7

  ساعت 2  کنترل و مدیریت توان توسط مدولاسیون عرض پالس ، LEDکنترل دور موتور ، نور  ، PWMنحوه ي تولید موج   8

  ساعت 2  خارجی ، وقفه تایمر ، وقفه پورت سریال و ...) و نحوه ي نوشتن برنامه هاي پیشرفته با کارایی و سرعت بالامنابع وقفه (وقفه هاي   9

(ژیروسکوپ ، شتاب سنج و قطب نما ) براي  IMU(MPU9250)و کار با ماژول  Philipsشرکت  I2Cراه اندازي پروتکل استاندارد   10

  کاربرد هاي مکانیابی و انیمیشن سازي

  ساعت 2

  ساعت 2.4GHz  2متر و فرکانس کاري  1100با برد  NRF24L01و راه اندازي ماژول بی سیم  SPIمروري بر ماژول هاي بیسیم ، پروتکل   11

هاي  LCDتک رنگ و  LCDو عملکرد آنها جهت نمایش دیتا ( touch screenگرافیکی و صفحه نمایش لمسی  LCDراه اندازي   12

  )RGBرنگی 

  ساعت 4

  ساعت 2  جهت استفاده در کاربرد هاي رباتیک برنامه نویسی و درایو استپ موتور و سروو موتورها  13

  



  


